DIRECCION GENERAL DE INSTITUTOS TECNOLOGICOS

 

 

 

 

1.-   IDENTIFICACION DEL PROGRAMA DESARROLLADO POR UNIDADES DE APRENDIZAJE

 

 

	NOMBRE DE LA ASIGNATURA:
	AUTOMATIZACION  (3-1-7)

	NIVEL:
	LICENCIATURA

	CARRERA:
	ING. ELECTRONICA

	ESPECIALIDAD:
	AUTOMATIZACION

	CLAVE:
	 


2. -  HISTORIA DEL PROGRAMA

	LUGAR Y FECHA DE ELABORACION O REVISION
	PARTICIPANTES
	OBSERVACIONES

( CAMBIOS Y JUSTIFICACIONES )

	Diciembre de  2007
Instituto Tecnológico de Nuevo León
	Academia de Electrónica del Instituto Tecnológico de Nuevo León.
	Elaboración del programa por unidades de aprendizaje.


 3. UBICACION DE LA  ASIGNATURA
a) RELACION CON OTRAS ASIGNATURAS DEL PLAN DE ESTUDIO

	ANTERIORES
	 
	POSTERIORES

	ASIGNATURAS
	TEMAS
	 
	ASIGNATURAS
	TEMAS
	
	

	Microprocesadores y Microcontroladores 
 


	Microprocesadores en General.
Interfases.

	 
	Materia Terminal
	 
	
	


b) APORTACION DE ESTA ASIGNATURA AL PERFIL DEL EGRESADO

El alumno desarrollará funciones de diseño, selección e implementación, de sistemas automatizados en aplicaciones industriales.

4. OBJETIVO(S) GENERAL(ES) DEL CURSO

El alumno analizara sistemas de control lógico con componentes eléctricos y neumáticos, utilizara el diseño lógico para controlar maquinas automáticas y procesos.  También conocerá la arquitectura, funcionamiento características y aplicaciones de los controladores lógicos programables (PLC).
 
5. TEMARIO

	NUMERO
	TEMAS
	SUBTEMAS

	I
	Circuitos lógicos eléctricos.

 
	1.1.- Circuitos lógicos con          relevadores.

1.2.- Aplicación y diseño de circuitos de interrupción en base a relevadores.

	II 


	Sistemas de control lógico con componentes neumáticos
	 2.1.- Fundamentos de Neumática.

2.2.- Circuitos básicos.



	 III. 


	Fundamentos de los Controladores Programables
	 3.1- Introducción a los PLC.

3.2.- Sistema de Memoria.

3.3.- Sistema de Entrada-  Salida.

3.4.- Programación


	 IV.


	Diseño lógico para controlar máquinas automáticas y procesos. 


	 4.1.- Diagrama escalera.

4.2.- Diagrama de tiempo.

4.3.-  Proyecto de Aplicación



6. APRENDIZAJES REQUERIDOS

Circuitos lógicos.

Memorias.

Microprocesadores.

7. SUGERENCIAS DIDACTICAS

Materia teórico práctica, se sugiere formar grupos de trabajo que investiguen sobre un tema relacionado con la materia y lo expongan a sus compañeros, además de la exposición del Maestro.

 8. SUGERENCIAS DE EVALUACION
 Examen por unidad, parcial y global.

 Evaluación práctica.

 Tareas y/o trabajos.

 Participación en clase.

 Evaluación de la Monografía.

9. UNIDADES DE APRENDIZAJE

 

NUMERO DE UNIDAD: I

NOMBRE DE LA UNIDAD: Circuitos lógicos eléctricos
	OBJETIVO 

EDUCACIONAL
	ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE 
	BIBLIOGRAFIA

	Describir y analizar circuitos en base a relevadores y obtener sus  funciones lógicas.
	1.1.-  Análisis de circuitos que cumplan con funciones lógicas utilizando relevadores.
1.2.-  Diseño de circuitos de interrupción con relevadores.
	Circuitos Neumáticos Eléctricos e Hidráulicos
Ramon Farrando 

MARCOMBO


 

NUMERO DE UNIDAD: II

NOMBRE DE LA UNIDAD: Sistemas de control lógico con componentes neumáticos. 

	OBJETIVO 

EDUCACIONAL
	ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE 
	BIBLIOGRAFIA

	Comprender los sistemas lógicos con circuitos neumáticos e Hidráulicos.
	2.1.-  Definir y explicar  los componentes de  los sistemas Neumáticos.

2.2.-  Describir y analizar las aplicaciones de los circuitos neumáticos  básicos. 

	1.-  Circuitos Neumáticos Eléctricos e Hidráulicos

Ramon Farrando 

MARCOMBO

2.-Automatización y  Control .

Dorantes Gzz.

Manzano Herrera

Mc Graw Hill


NUMERO DE UNIDAD: III

NOMBRE DE LA UNIDAD: Fundamentos de los Controladores Programables
	OBJETIVO 

EDUCACIONAL
	ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE 
	BIBLIOGRAFIA

	Conocer la arquitectura, Funcionamiento, características y programación de los controladores programables.
	3.1- Describir las características de los controladores lógicos programables 
3.2.- Describir el Sistema de memoria de los PLC.
3.3.- Describir el Funcionamiento de el sistema de entrada salida del PLC.

3.4.- Comprender la programación y hacer ejemplos de aplicaciones de los PLC.

	Manual de  PLC 



 

 
NUMERO DE UNIDAD: IV

NOMBRE DE LA UNIDAD: Diseño lógico para controlar máquinas automáticas y procesos. 

	OBJETIVO 

EDUCACIONAL
	ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE 
	BIBLIOGRAFIA

	Aplicar el diseño lógico para automatizar una maquina o proceso
	 4.1.- Describir y comprender la programación mediante el Diagrama escalera.

4.2.- Describir y comprender el uso del Diagrama de tiempo para el diseño de aplicaciones de automatización.
4.3.-  desarrollo de un Proyecto de Aplicación industrial Utilizando el diseño lógico y la programación.

	Programmable Controllers Theory and Implementation.
Jones & Bryan 

IPC




 10. BIBLIOGRAFIA
1.-  Programmable Controllers Theory and Implementation.

Autor:
Jones & Bryan 

Ed.:
IPC

2.-  Circuitos Neumáticos Eléctricos e Hidráulicos

Autor:
Ramon Farrando 

Ed.:         MARCOMBO

3.- Automatización y  Control .

Autor:       Dorantes Gzz.

                  Manzano Herrera

Ed.:.             Mc Graw Hill
 

 

