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 1. IDENTIFICACION DEL PROGRAMA DESARROLLADO POR UNIDADES DE APRENDIZAJE

 

  

	NOMBRE DE LA ASIGNATURA:
	CONTROL DE PROCESOS  3-1-7

	NIVEL:
	LICENCIATURA

	CARRERA:
	ING. ELECTRONICA

	ESPECIALIDAD:
	AUTOMATIZACION

	CLAVE:
	 


 

1.- IDENTIFICACION  DEL PROGRAMA DESARROLLADO POR UNIDADES DE APRENDIZAJE.

2.- HISTORIA DEL   PROGRAMA

	LUGAR Y FECHA DE ELABORACION  O REVISION
	PARTICIPANTES
	OBSERVACIONES

( CAMBIOS  Y JUSTIFICACIONES )

	Guadalupe Nuevo Leon
Diciembre de 2007
	Academia de Electronica
	


3.- UBICACIÓN DE L AASIGNATURA
a) RELACION  CON OTRAS ASIGNATURAS DEL PLAN DE STUDIO

ANTERIORES






POSTERIORES

	ASIGNATURAS
	TEMAS
	ASIGNATURAS
	TEMAS

	Ingeniería de control 1

Instrumentación

	Modelos matematicos
Principios de medicion
	
	


b) RELACION  CON EL PROFESIONAL  (  PERFIL DEL EGRESADO  )

: Estará capacitado para actividades de selección, instalación, operación y mantenimiento de sistemas y equipos electrónicos. Diseñará, analizará, adaptará, operará y construirá sistemas analógicos y digitales.. Utilizará la tecnología de la información aplicada en la instrumentación
4.-  OBJETIVO GENERAL DEL CURSO

El estudiante comprenderá y utilizará los conceptos básicos de control para el análisis y modelado de sistemas físicos
5.-  TEMARIO

	Unidad


	Temas


	Subtemas


	1
	CONTROLADORES
	1.1 Aplicaciones de Sistemas de Lazo Abierto y Lazo Cerrado

 Modos de Control

1.2 Modos de control, on-off, proporciona, integral y derivativo.

1.3 Métodos de sintonía
1.4 Selección de modos de control

	2
	VALVULAS Y ACTUADORES FINALES DE CONTROL
	2.1 Tipos de actuadores: Eléctricos, Neumáticos e Hidráulicos

2.2 Tipos de válvulas de control

2.3 selección y calculo de válvulas en procesos típicos

	3
	IDENTIFICACION DE SISTEMAS FISICOS
	3.1  Introducción.

3.2 Método basado en la respuesta en el tiempo.

3.3 Aproximación a un modelo de primer orden.

3.4 Aproximación a un modelo de segundo orden.



6.-  APRENDIZAJES REQUERIDOS 

Ingeniería de control 1
Instrumentación
7.-  SUGERENCIAS DIDACTICAS

Todas las unidades se llevarán a cabo en forma teórica-práctica combinando diferentes aprendizajes que sean significativos para el alumno.

El maestro:

· Exposición verbal auxiliado de materiales de apoyo.

· Propondrá la realización del análisis del tema (participación)

· Propondrá como trabajo extra clase prácticas desarrollando prototipos
Realizara trabajos investigando en Internet en idioma ingles sobre nuevas tendencias  
8.-  SUGERENCIAS DE EVALUACION

 Examen por unidad, parcial y global.

 Evaluación práctica.

 Tareas y/o trabajos.

 Evaluación de proyecto.

Trabajos de Investigación 

9.-  UNIDADES DE APRENDIZAJE

NUMERO DE UNIDAD I

NOMBRE DE LA UNIDAD: CONTROLADORES

	OBJETIVO EDUCACIONAL
	ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE
	BIBLIOGRAFIA

	Analizar las características de los modos de control básicos, su contribución en la eliminación del error y la forma adecuada como se combinan y seleccionan. 
	1.- Describir los componentes de un controlador.

2.- Describir y analizar cada uno de los modos de control

3.- Analizar y probar en laboratorio los diferentes métodos de sintonía
	Norman A. Anderson, “Instrumentation for process measurement and control”, Ed. Foxboro

Antonio Creuss, “Instrumentación Industrial”, Ed. Marcombo




NUMERO DE UNIDAD 2
NOMBRE DE LA UNIDAD: VALVULAS Y ACTUADORES FINALES DE CONTROL
	OBJETIVO EDUCACIONAL
	ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE
	BIBLIOGRAFIA

	Describir y analizar los diferentes tipos de actuadores finales tales como los pistones y actuadores neumáticos, así como el posicionador y tipos de valvulas
	1.- Describir y analizar los componentes y operación de los actuadotes finales de control
2.- Describir y calcular los parámetros de dimensionamiento de  los actuadotes

3.- Describir tipos de válvulas y calcular su Cv
	Pallas Areny R., “Sensores y acondicionadores de señal”, Ed. Marcombo

Peter Hauptmann, “Sensor: principles and applications” Ed. Prentice Hall.

Norman A. Anderson, “Instrumentation for process measurement and control”, Ed. Foxboro

Antonio Creuss, “Instrumentación Industrial”, Ed. Marcombo




NUMERO DE UNIDAD 3
NOMBRE DE LA UNIDAD: IDENTIFICACION DE SISTEMAS FISICOS

	OBJETIVO EDUCACIONAL
	ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE
	BIBLIOGRAFIA

	Describir y analizar los diferentes tipos de identificadores de sistemas con la finalidad de obtener su función de transferencia
	1.- Describir y analizar los métodos de identificación de sistemas

2Obtener en laboratorio las funciones de transferencia de los procesos existentes

3.- Aplicar el modelo obtenido en análisis típicos de ingeniería de control
	Douglas M. Coisidine, “ Manual de instrumentación aplicada”, Ed. Mc. Graw Hill
Peter Hauptmann, “Sensor: principles and applications” Ed. Prentice Hall.

Norman A. Anderson, “Instrumentation for process measurement and control”, Ed. Foxboro

Antonio Creuss, “Instrumentación Industrial”, Ed. Marcombo




 10.-   BIBLIOGRAFIA

Instrumentation for Process Measurement & Control

John Webb “Industrial Control Electronics”, Ed. Wiley and sons

Pallas Areny R., “Sensores y acondicionadores de señal”, Ed. Marcombo

Peter Hauptmann, “Sensor: principles and applications” Ed. Prentice Hall.

Norman A. Anderson, “Instrumentation for process measurement and control”, Ed. Foxboro

Antonio Creuss, “Instrumentación Industrial”, Ed. Marcombo

Douglas M. Coisidine, “ Manual de instrumentación aplicada”, Ed. Mc. Graw Hill






