A.2 Construcción de los diagramas de Bode 

Debido a las escalas empleadas en los diagramas de Bode, éstos pueden ser construidos en forma aproximada mediante trazos rectos. La figura C.1 muestra los diagramas de Bode aproximados para funciones sencillas de orden 1. 

La figura C.2 muestra los diagramas de bode para funciones de orden 2; en estos casos, las aproximaciones pueden ser bastante lejanas de los diagramas exactos, dependiendo del factor de amortiguamiento C.2 INCLUDEPICTURE "http://www.ehu.es/iswezraa/ErregAut/mirror/www.virtual.unal.edu.co/bode/img12.gif" \* MERGEFORMATINET 


. Por esta razón se han trazado los diagramas exactos para una función de segundo orden (para el primer caso de la figura ), en las figuras C.3 y C.4 
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F1cura A.1: Resumen de los diagramas d= Bode aproximadss para sistemas
cantimos de primer crden (los cuatro primeros casos son exactos)
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F1cura A.2: Resumen de los diagramas de Bode aproximadss para sistemas
cominucs de segundo orden






 INCLUDEPICTURE "http://www.ehu.es/iswezraa/ErregAut/mirror/www.virtual.unal.edu.co/bode/img22.gif" \* MERGEFORMATINET [image: image3.png]F1GurA A.3: Disgrama. de Bode de magnitud para un sistema. contimuo de segundo
orden con distintos factores de amortignamiento.





 INCLUDEPICTURE "http://www.ehu.es/iswezraa/ErregAut/mirror/www.virtual.unal.edu.co/bode/img23.gif" \* MERGEFORMATINET [image: image4.png]F1GurA A.4: Disgrama. de Bode de fase para un sistema continuo de segundo orden
con distintos factores de amortignamiento




Para funciones de transferencia más sofisticadas que las de las figuras C.1 y C.2 se descompone la función de trasferencia como productos de términos más sencillas, se trazan los diagramas de bode estas de funciones y luego se suman punto a punto para obtener los diagramas de la función original 

Ejemplo A.1   Considérese la función de transferencia 
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Esta función puede descomponerse como el producto de cuatro funciones de transfenecia más sencillas: 
[image: image6.png]s+10 1 100 1

F(s) E
A0 _s+1s+ IE 10
Fale) Fs(s) Fels) Fole)




Cada una de las funciones [image: image7.png]Fals)



, [image: image8.png]Fa(s)



, [image: image9.png]Fo(s)



y [image: image10.png]Fp(s)



son de la forma que se muestra en las figuras C.1 y C.2. Pueden trazarse los diagramas de bode aproximados de estas funciones, y luego sumarlos punto a punto para obtener los diagramas de [image: image11.png]F(s)




